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1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru roboét

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
rob6ét budowlanych polegajgcych na remoncie budynku biblioteki zlokalizowanego przy ul. J. |I.
Kraszewskiego 13 w Pruszkowie.

1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robét

Specyfikacja Techniczna wykonania i odbioru robét jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t .

1.3.Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng wykonania i odbioru robét

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robét dotyczg
prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem wymiany instalacji teletechnicznych zgodnie z
dokumentacja projektowg, opisami technicznymi, rysunkami i obejmuja:

- instalacje systemu sygnalizacji wkamania i napadu

- instalacje okablowania strukturalnego

1.4.0Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru

robét sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

1.5.0g6lne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodno$¢ roboét z
Dokumentacja Projektowg, Specyfikacjg Techniczng wykonania i odbioru robét i obowigzujgcymi
normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru. Ogodlne

wymagania dotyczace robét podano w ST-WO ,Wymagania ogdlne".

1.6.Grupy klasy i kategorie robét.

Nazwy i kody grup, klas i kategorii robét dotyczg stosowania Wspdlnego Stownika Zamowien
przez zamawiajgcych w Unii Europejskiej. Wspdlny Stownik Zamoéwien jest systemem klasyfikaciji
produktéw, ustug i roboét budowlanych stworzonym na potrzeby zamdwien publicznych. Wspélny
Stownik Zamoéwien skiada sie ze stownika gtéwnego oraz stownika uzupetniajgcego. Stownik gtéwny
obejmuje nazwy dostaw, robét budowlanych lub ustug, ktérym przypisane zostaly 9-cyfrowe kody.
Pierwsze dwie cyfry okreslajg dziaty, pierwsze trzy cyfry okreslajg grupy, pierwsze cztery cyfry okreslajg
klasy, pierwsze pie¢ cyfr okresla kategorie. Ostatnia dziewigta cyfra ma charakter kontrolny i stuzy do
zweryfikowania prawidtowosci poprzednich cyfr.

Kategorie roboét.

45312200-9 Instalowanie przeciwwtamaniowych systeméw alarmowych



45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robét wedilug zasad niniejszej specyfikacji sa:

2.1.System alarmowy

Nazwa urzgdzenia.

o

Centrala INTEGRA 64

Klawiatura LCD INT-KLCD-GR

Modut ETHM-1 Plus

Modut wejs¢ INT-E

Obudowa centrali OMI-4 z transformatorem

Obudowa centrali OMI-4

Akumulator 17Ah

Czujka ruchu dualna SLIM DUAL
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Czujka ruchu sufitowa AQUA RING
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Sygnalizator SP-4006
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Kontaktron nawierzchniowy K-4
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Zasilacz buforowy APS-412
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Akumulator 17Ah
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o

Kabel YTDY 8x0,5

=
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Kabel YTDY 6x0,5

2.2.0kablowanie strukturalne

Nazwa

Szafka nascienna ZBOX 19"10U/600 drz.szk

Zespot wentylacyjny 230V 22W do szafek nasciennych SJ2, SD2

Termostat KTS 1141 (zamykajgcy)

Listwa zasilajgca LZI-30/9 440mm z 9 gniazdami 2P+Z

Pétka Il stata 2Ux19"x350mm mocowana na 2 belkach

PP-24Pt PC-19" 1U-24xRJ45-C6/u-gy

Patch Cord CU PA C6 U GY 1m

Mounting Plate 45x45 mm, angled, wt

Module RJ45/s-C6A EL-fr-10

Patch Cord CU PA C6 U GY 3m

U/UTP 4P 450 MHz LSZH

Listwa 60x40

Listwa 25x15




Materiaty do wykonania w/w roboét teletechnicznych stosowac zgodnie z Dokumentacjg Projektows |,
opisami technicznymi i rysunkami oraz ustaleniami z inwestorem.

Dostawa materiatéw przeznaczonych do robét teletechnicznych powinna nastgpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i skladowisk na placu budowy. Jesli jest to
konieczne ze wzgledu na rodzaj materiatdbw, pomieszczenia magazynowe powinny byé zamykane,
powinny takze zabezpiecza¢ materiaty od zewnetrznych wplywéw atmosferycznych, a w razie potrzeby
umozliwiaé utrzymanie wewngtrz odpowiedniej temperatury i wilgotnosci. W czasie transportu i
skladowania konce wszystkich rodzajéw przewodow powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem
i innymi wptywami $rodowiska.

Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga sie swiadectw jakosci, np. aparaty, przewody,
urzadzenia prefabrykowane itp., nalezy dostarcza¢ wraz ze $wiadectwami jakosci, kartami
gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego. Przy odbiorze materiatdw nalezy zwrdci¢ uwage

na zgodnos$¢ stanu faktycznego z dowodami dostawy.

3. SPRZET

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robot. Roboty elektroenergetyczne moga byé wykonywane recznie lub przy
uzyciu sprzetu mechanicznego. Przy mechanicznym wykonywaniu robét wykonawca powinien
dysponowac sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym do wykonania tego typu robét.
Roboty elektryczne prowadzone bedg przy uzyciu nastepujgcego sprzetu mechanicznego:
- mierniki elektryczne

- elektronarzedzia

4. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania robét mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. W czasie transportu i przechowywania
materiatow elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych wtasciwosci
tych urzadzen, zastrzezonych przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz skladowania aparatury elektrycznej i urzadzen
rozdzielczych nalezy przestrzegac zalecen wytwoércéw, a w szczegoélnosci: transportowane urzgdzenia
zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sie, aparature i
urzgdzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajgc ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia
powiok.

W czasie transportu konce wszystkich rodzajéw kabli powinny byé zabezpieczone przed zawilgoceniem

i innymi wptywami srodowiska.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Wytyczne szczegétowe wykonania robét Teletechnicznych




5.1.1. Roboty demontazowe.

Przed przystgpieniem do demontazu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem (ewentualnie przeniesc)
wyposazenie, materiaty i elementy wykohczenia znajdujgce sie w miejscach wykonywanych robét.
Roboty rozbiérkowe nalezy przeprowadzi¢ w taki sposob, aby nie uleglty uszkodzeniu elementy i
materiaty pozostajgce oraz nadajgce sie do ponownego montazu.

Przed przystgpieniem do robot nalezy odtgczy¢ zasilanie do urzadzen i w obwodach elektrycznych

objetych demontazem.

5.1.2. Zasady prowadzenia przewodow w instalacjach elektrycznych.

Wszystkie roboty zwigzane uktadaniem przewoddéw wykona¢ zgodnie z wymaganiami normy BN-
84/8984-10.

Przewody elektryczne prowadzi¢ — na korytkach nad stropem podwieszonym, w kanatach instalacyjnych
na $cianach, w kanatach w podtodze, p/t na $cianach i na suficie.

Przewody elektryczne ukladane pod pokryciami sufitow (np. w tynku, pod tynkiem, nad sufitem

podwieszonym) i pod podtogg nalezy prowadzi¢ po mozliwie najkrétszej trasie.

5.1.3. Uktadanie przewodéw w tynku w gotowych bruzdach.

Bruzdy dla przewodoéw wtynkowych powinny by¢ wykute jedynie na grubo$é tynku i mie¢ szeroko$¢ o
okoto 5 mm wiekszg niz szeroko$é przewodu. W miejscach zmiany kierunku trasy instalacji bruzda
powinna by¢ poszerzona do 10 mm w kierunku wewnetrznej strony tuku. Odmierzajgc odpowiednie
dtugosci poszczegoélnych przewodow trzeba pamieta¢ o dodaniu do odmierzonej dtugosci 20 cm ( po
10 cm na kazdg puszke). Przewody do powierzchni mocuje sie za pomocg gipsowania. Gipsowanie
polega na mocowaniu przewodu matymi plackami gipsowymi w rozstawie co 50-80 cm. Przewdd
wprowadza sie do osprzetu tak, aby powtoka izolacyjna z przewodu konczyta sie réwno z wewnetrzng

powierzchnig puszki.

5.1.4. Instalacja potaczen wyréwnawczych i ochrony od porazen

Ochrona od porazen bedzie realizowana poprzez szybkie wytgczenie w uktadzie TN-S. Ochrone przed

dotykiem bezposrednim wykonac¢ wytgcznikami roznicowoprgdowymi o pradzie uptywnosciowym 30mA

5.2. Wytyczne szczegotowe wykonania tras kablowych

5.2.1. Mechaniczne przebijanie otworéw w scianach i stropach.

Prace te nalezy wykonac¢ przed malowaniem $cian i sufitow.
Wyszczegodlnienie robot:

e trasowanie otworu,

e podtgczenie zasilania sprzetu mechanicznego,

e przebicie otworu,



e sprawdzanie wymiaréw,

e demontaz zasilania sprzetu mechanicznego.

5.2.2. Montaz korytek (listew) kablowych PCV.

Prace te nalezy wykonywac po zakonczeniu prac zwigzanych z utozeniem tynkéw i po wstepnym

pomalowaniu powierzchni $cian i sufitdw. Wyszczegdlnienie robot:

trasowanie otworéw pod kotki rozporowe ,
podtgczenie zasilania sprzetu mechanicznego,
wiercenie otworow,

montaz kotkdw rozporowych,

przymocowanie listew do powierzchni $cian i sufitow,

demontaz zasilania sprzetu mechanicznego.

5.2.3. Uktadanie przewodéw w listwach kablowych i korytach.

Wyszczegdlnienie robét:

rozwiniecie przewodow,

sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,

oznaczenie koncéw kabla,

utozenie w podstawach listew (nalezy pamieta¢ o prawidtowym promieniu
»giecia" przewodéw oraz ich ,swobodnym" uktadaniu - bez naprezen),
przypiecie przewodow opaskami do koryt metalowych i drabinek,

zapiecie pokryw listew.

5.2.4. Uktadanie kabli swiattowodowych w listwach kablowych i korytach.

Wyszczegdlnienie robot:

rozwiniecie kabla,

sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,

oznaczenie koncow kabla,

utozenie w podstawach listew (nalezy pamieta¢ o prawidtowym promieniu
»giecia” przewoddéw oraz ich ,swobodnym" uktadaniu - bez naprezen),
przypiecie kabli opaskami do koryt metalowych i drabinek,

zapiecie pokryw listew.

5.3.Montaz zakonczen kabli FTP.

Wyszczegodlnienie robot:

5.3.1. Gniazda nascienne

- przytwierdzenie podstawy do podtoza,

- wyprowadzenie kabli przez zespét kablowy,



- nacig¢ ostroznie i zdjgé ptaszcz zewnetrzny kabla na odc. ok. 5 cm,

- podigczy¢ poszczegdlne pary przewodéw do odpowiednich zaciskéw
taczéwki,

- sprawdzi¢ poprawnos$¢ potgczenia przewodéw i ekranu,

- wilozy¢ zespét gniazdowy do podstawy puszki,

- zamkna¢ puszke

5.3.2. Gniazdaw panelu

- nacigé poprzecznie i zdjg¢ ptaszcz zewnetrzny kabla w odlegtosci ok. 10 cm
od konca,

- odwingc¢ folige kabla do tytu i docisngc jg do kabla,

- podigczy¢ poszczegdlne pary przewodow do odpowiednich zaciskéw
taczowki,

- umocowac kabel w prowadnicy kablowe;j,

- podtgczy¢ przewodd uziemiajacy,

- sprawdzi¢ poprawnosc¢ potgczenia przewodow i ekranu

5.4.Zasady wykonywania systemow tacznosci radiowej

Zakres roboét obejmuje dostawe i montaz urzgdzen dla systeméw tgcznosci radiowej Prace wykona¢ w
oparciu o projekt techniczny, wymagania producentdéw urzadzen oraz Polskie Normy oraz w
porozumieniu z WTI KSP.

Przed montazem urzgdzen nalezy upewnic sig, ze warunki Srodowiskowe odpowiadajg wymogom i sg
zgodne ze stawianymi przez producenta. Po ustawieniu urzadzen nalezy sprawdzi¢ stan potgczen
srubowych aparatury i osprzetu elektrycznego oraz potgczeh przewoddw - zaciskow. Momenty
dokrecenia srub zgodnie DTR producenta.

Wszystkie elementy przewidziane do uziemienia nalezy pofgczyé bednarkg uziemiajgcg. Montaz
instalacji powinien by¢ wykonany przez wykwalifikowany personel z zastosowaniem wiasciwych
materiatow.

Przed montazem drabinek kablowych, rur i listew elektroinstalacyjnych wykonaé trasowanie
uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz bezkolizyjno$é z innymi instalacjami. Trasa powinna by¢ prosta
umozliwiajgca konserwacje i rozbudowe. Trasy powinny by¢é prowadzone w liniach poziomych i
pionowych.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalaciji teletechnicznych oraz sprzet
i osprzet instalacyjny, powinny by¢é zamocowane do podtoza w sposob trwaty, uwzgledniajagc warunki
lokalne i technologiczne.

Wszystkie przejscia obwodow instalacji teletechnicznych przez Sciany, stropy i itp. powinny byé
chronione przed uszkodzeniami i uszczelnione materiatami ognioochronnymi odbudowujgcymi

wytrzymatos¢ ogniowa tych elementéw. Przewody powinny by¢ oznaczone zgodnie z PN-90/E-05023.

5.5.Zasady wykonania robé6t w Systemach Zabezpieczen



Urzadzenia powinny by¢ zamontowane w taki sposdb, aby nie wystepowaty zmiany ich usytuowania
podczas pracy. Powierzchnia, na ktérej sg montowane powinna by¢ stata, pozbawiona wibracji i udaréw.
Miejsce montazu powinno by¢ trudno dostepne dla oséb niepowotanych.

Przytaczanie przewodow i elementéw instalacyjnych nalezy wykona¢ przez przykrecanie, zaciskanie
lub lutowanie. Potgczenia nie mogg powodowacé przecinania koncéwek. Potgczenia muszg mieé
odpowiednig wytrzymatoS¢ mechaniczng i elektryczng oraz powinny by¢ od siebie elektrycznie
odizolowane.

Pofgczenia gietkie powinny by¢ takie, aby przewody i izolacja byly odporne na zmeczenie lub
naprezenia wystepujgce w konkretnym zastosowaniu.

Cate oprzewodowanie powinno by¢ odpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albo zabezpieczone
w celu unikniecia uszkodzenia w srodowisku, w ktérym jest stosowane.

Wszystkie urzadzenia powinny by¢ zamontowane zgodnie z wymaganiami producenta zawartymi w
instrukcji obstugi dotgczonej do poszczegdlnych urzadzen.

Zasilanie podstawowe 230V AC 50Hz musi by¢ doprowadzane do zasilacza przy pomocy przewodu
trzyzytowego (z oddzielng zyta uziemiajgcg). Przewdd ochronny (zolto-zielony) powinien by¢

podtgczony do odpowiedniego zacisku w obudowie centrali.

5.5.1. Montaz elementéw systemu alarmowego

Elementy systemu alarmowego, np. czujki, manipulatory, moduly rozszerzen zgodnie ze specyfikacjg
producenta i zaleceniami PN-93/E-08390/14 (zasady stosowania) oraz PN-EN 50131-1:2007.

W sktad systemu wchodzg: centrala w tym: jednostka podstawowa z panelem wskaznikowo-
obstugowym, modut etenrnetowy , modut rozszerzen linii oraz modut podcentrali z zasilaczem; elementy

czujnikowe i sygnalizacyjne.

5.5.2. Uktadanie tras kablowych

* instalacje prowadzi¢ natynkowo w rurkach instalacyjnych,
* rozgatezienia tras kablowych wykonaé za pomocg puszek rozgateznych;

* piony kablowe wykonaé z zapasem 30% ($rednicy);

5.5.3. Uktadanie przewodéw kabelkowych w gotowych trasach kablowych

* przewody uktada¢ z zachowaniem sity wciggania i promieni giecia zgodnie ze specyfikacjg producenta
kabli;

* przejscia przewoddw przez Sciany nalezy uszczelni¢ w klasie odpornosci ogniowej dla danej przegrody
budowlanej;

« uktadajgc przewody nalezy wyréwnaé trase tak, aby w korytku nie byto wybrzuszen, narazajgcych
izolacje przewodow na uszkodzenie;

* przy domierzaniu przewoddow nalezy przewidzie¢ rezerwe umozliwiajgcg pozostawienie w puszkach
(lub przy montowanych urzgdzeniach) koncéw przewoddw o dtugosci niezbednej do wykonania
potaczen;

* po zakonczeniu prac montazowych dokona¢ podmalowan elementéw do koloru podtoza.



5.5.4. Ochrona przed porazeniem

Cata instalacja pracuje z napieciem bezpiecznym 12VDC lub 24VAC, jedynie obwody zasilania
transformatora zasilaczy pracujg z napieciem 230VAC. Jako ochrone przed porazeniem zastosowano
zerowanie. Wszystkie metalowe czesci obuddéw zasilaczy nalezy potgczy¢ skutecznie z przewodem
ochronnym PE. Po wykonaniu instalacji zasilajgcej nalezy wykonaé pomiary rezystancji izolacji kabla

zasilajgcego oraz pomiar skutecznosci szybkiego wytgczania.

5.5.5. Pomiary

Po zainstalowaniu kabli nalezy wykona¢ pomiary:
* rezystanciji petli zwarcia instalacji zasilajgcej urzgdzenia alarmowe;
* rezystancji uziemieh ochronnych urzadzen alarmowych;

* rezystanciji izolacji kabli linii dozorowych i komunikacyjnych instalacji alarmowe;.

5.5.6. Programowanie systemu i testowanie systemu.

System alarmowy nalezy zaprogramowaé zgodnie z projektem i wymaganiami producenta systemu.
Przy programowaniu wprowadzi¢ aktualne nazwy pomieszczen dla poszczegdlnych elementéw

systemu.

5.5.7. Podejscia do odbiornikéw

Podejscia przewodow do odbiornikdw nalezy wykonac¢ w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz
w sposob estetyczny. Do odbiornikbw zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach
podejscia nalezy wykonywaé przewodami utozonymi na tych $cianach, stopach lub konstrukcjach

budowlanych, a takze na innego rodzaju podtozach, np. ksztattowniki, korytka, drabinki kablowe itp.

5.6.Montaz urzadzen i systemoéw dostarczanych do zamawiajgcego

— Montaz urzgdzen nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcjg montazu producenta dostarczong wraz
z urzgdzeniami.

— Przed przystgpieniem do montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych
(nosnych) dostarczanych oddzielnie, nalezy konstrukcje te mocowa¢ do podtoza w sposdb
zalecany przez producenta.

— W przypadku mocowania konstrukcji i urzadzen za pomocg kotew lub kotkéw rozporowych
osadzonych w betonie montaz urzadzern na takich konstrukcjach mozna wykonaé¢ po
stwardnieniu betonu.

— W przypadku urzadzen przewidywanych do mocowania za pomoca kotkdw rozporowych,
nalezy po ustawieniu urzgdzenia w miejscu przeznaczenia oznaczy¢ punkty osadzenia kotkéw;
po usunieciu urzgdzenia wywierci¢ otwory, zatozy¢ kotki i umocowac urzgdzenie po ponownym

ustawieniu na wtasciwym miejscu.



— Po zamocowaniu urzadzenia nalezy: w urzgdzeniach, potgczy¢ elementy przewidziane do
potaczenia, zainstalowac elementy zdjete na czas transportu lub dostarczone w oddzielnych
opakowaniach, dokreci¢ w sposdb pewny wszystkie sruby i wkrety w pofgczeniach
mechanicznych i elektrycznych, zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu.

— Zakonczenie przewodow nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta lub poprzez
mocowanie pod odpowiednie zaciski szczelinowe, Srubowe i samozaciskowe.

— Kazdy kabelek nalezy zaopatrzy¢ na obu koncach w oznaczniki z podaniem symboli
jednoznacznie okreslajgcych skad i dokad dany przewdd prowadzi.

— Urzadzenia dostarczone na miejsce montazu powinny mie¢ wewnetrzne potgczenia ochronne.
Pozostate potgczenia ochronne nalezy wykona¢ w czasie montazu. Przewody ochronne
powinny by¢ oznaczone kombinacjg barw zéttej i zielonej.

W przypadku braku wiedzy w zakresie konkretnego rozwigzania lub czynnosci instalacyjnej Wykonawca

zwrdci sie do Inspektora Nadzoru w celu ustalenia najlepszego rozwigzania

5.7.0znaczenia elementow okablowania

Przyjety system oznaczen elementéw okablowania strukturalnego musi jednoznacznie zidentyfikowac
dowolny element fgcza transmisyjnego w dowolnym punkcie, w szczegdlnoéci lokalizacje gniazda
przytaczeniowego do wybranego portu panela krosujgcego oraz lokalizacje portu panela krosowego dla
wybranego gniazda. Nalezy zwréci¢ uwage na unikanie petli uziemiajgcych.

Nalezy prowadzi¢ oddzielne uziemienie dla kazdej jednostki (panel krosowy) do tgczéwki uziemiajgcej
w szafie. Szafa dystrybucyjna powinna by¢ uziemiona za pomocg linki o przekroju 16mm2 podtgczone;j

do gtéwnego uziomu budynku.

5.8.Dokumentacja powykonawcza

Po wykonaniu instalacji nalezy wykonaé¢ dokumentacje powykonawczg z naniesionymi zmianami w
stosunku do projektu wykonawczego. Do dokumentacji nalezy dotozy¢ atesty zastosowanych

urzadzen.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST-WO ,Wymagania ogdlne". Wszystkie elementy robét
instalaciji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu w zakresie:

- zgodnosci z dokumentacjg i przepisami,

- poprawnego montazu,

- kompletnosci wyposazenia poprawnosci oznaczenia,

- braku widocznych uszkodzen nalezytego stanu izolacji skuteczno$ci ochrony od porazen.

6.1.Kontrola jakosci materiatéw

Urzadzenia, osprzet i oprawy elektryczne, aparaty oraz kable i przewody elektroenergetyczne powinny

posiadac¢ atest fabryczny lub swiadectwo jakosci wydane przez producenta, oraz wszystkie niezbedne
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certyfikaty, gwarancje i DTR.

6.2.Kontrola i badania w trakcie robét

- Sprawdzenie i badanie przewodéw po utozeniu.
- Sprawdzenie i badanie kabli po utozeniu.
- Prawidtowosci montazu przewodéw ochronnych.

- Prawidtowosci montazu rozdzielnic i tablic.

6.3.Badania i pomiary pomontazowe.

Po zakonczeniu robot nalezy wykonac:

- Proby napieciowe i badania rezystancje izolacji instalacii.

- Zachowania ciggtosci zyt roboczych.

- Zgodnosci faz u odbiorcéw.

- Skutecznosci ochrony od porazen.

- Sprawdzenie i pomiar kompletnych obwodow |- fazowych nn.
- Sprawdzenie stanu izolacji induktorem.

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-WO.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST-WO ,Wymagania ogdlne’.
Jednostkg obmiaru jest:

m —dla przewoddw, rur itp.

szt — dla osprzetu, opraw itp.

kpl. — dla rozdzielni itp.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST-WO. ,Wymagania ogdélne™. Przy odbiorze robét powinny
by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:
» Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robdt,
* Dziennik Budowy,
» Dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robdt,
+ Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow,
* Protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz robot,
* Protokoty i zaswiadczenia z dokonanych préob montazowych,
» Protokoty badan technicznych i pomiaréw kontrolnych,
» Protokét pomiaréw rezystancji uziemien,
« Swiadectwa jako$ci wydane przez dostawcéw urzadzen i materiatow,
» Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen,

* Dokumentacja Techniczno Ruchowa urzadzenh.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0gé6lne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST-WO "Wymagania ogélne".

9.2.Ptatnosci

Ptatnos¢ nalezy przyjmowacé zgodnie z dokumentacjg i zakresem robot wymienionym w p. | .3. i
szczegbtowo opisany w p.5.2. niniejszej specyfikacji w oparciu o odbiér faktycznie zaméwionej i
wykonanej pracy oraz oceng jakosci robdt i oceng jakosci uzytych materiatdbw. Cena ryczattowa
wykonania robot obejmuje:

- zakup kompletu materiatow i urzgdzeh (aparatura, osprzet elektryczny, materiaty elektryczne
instalacyjne, przewody, osprzet drobny, armatura obiektowa) oraz wszystkich prefabrykatow takich jak:
szafy, tablice, pulpity, skrzynki, stojaki, kasety itp.(kompletnie wyposazonych, pomalowanych i
oznakowanych) wynikajgcych z opracowanej dokumentacji technicznej poza elementami stanowigcymi
wyposazenie urzadzen technologicznych (te elementy bedg uwzglednione w cenie urzgdzen
technologicznych),

- transport materiatéw i urzgdzen na miejsce wbudowania wykonania robét montazowych,

- roboty przygotowawcze i trasowanie,

- wykonanie podigczenia urzgdzen,

- przygotowanie podfoza, uchwytéw itp.,

- przygotowanie i zainstalowanie narzedzi montazowych i ich biezgcg konserwacje,

- drobne roboty budowlane

- wykonanie otwordéw w $cianach, przez stropy i podftogi do przeprowadzenia kabli i przewodéw
lub osadzenia gniazd itp.

- zaprawa i tynkowanie bruzd po robotach elektrycznych, osadzenie kotkéw

- wlasciwe oznakowanie i malowanie, wykonanie tabliczek informacyjnych,

- wprowadzenie i podtgczenie koncowek przewoddw do puszek, odgateznikdw, skrzynek,

- wykonanie i tynkowanie wnek pod montaz aparatéw, osadzenie drzwiczek we wnece, o ile jest

konieczne,

- wykonanie gniazd dla osadzenia konstrukcji skrzynek i rozdzielnie skrzynkowych,

- montaz drobnych konstrukcji wsporczych i nosnych,

- wypoziomowanie i umocowanie aparatow,

- zarobienie koncéwek przewodow.

- oznaczenie przewodu neutralnego i ochronnego,

- uszczelnienie wylotu osprzetu,

- montaz zigczy na przewodach instalacyjnych,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych badah (w tym badanie linii, badanie
obwodéw elektrycznych, badanie i pomiar uziemienia ochronnego, badanie i pomiar skutecznosci
zerowania),

- montaz i demontaz drabin i rusztowan niezbednych do wykonania robat,

- przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych,
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- préby montazowe, sprawdzenie dziatania poszczegdlnych urzadzen, o ile jest to mozliwe i sprawdzenie

funkcjonalno$ci uktadu,

- prace porzadkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U.
z 2010r. nr 109, poz. 719).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r. nr 75, poz.
690 z p6zn. zmianami).

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. z 2000 r., Nr 106, poz. 1126 z pézn.
zm.) - tekst wtasny ujednolicony ze zmianami z 23 marca 2003 r. zawartymi w Dz.U. Nr 80., w
tym brzmieniu Prawo budowlane weszto w zycie 11lipca 2003 r.)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z 16 czerwca 2003 r. w sprawie
uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej (Dz. U. Nr 121,
poz. 1137).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowego zakresu
i formy projektu budowlanego (Dz. U. Nr 120. poz. 1133)

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r. w
sprawie wykazu wyrobow stuzgcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie
zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobéw do
uzytkowania wraz z pozniejszymi zmianami.

Wytyczne projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej SITP WP — 02:2010 wydane przez
Stowarzyszenie Inzynieréw i Technikow Pozarnictwa.

ISO/IEC 11801:2011 “Information technology. Generic cabling for customer premises”.

EN 50173-1:2011 ,Information technology. Generic cabling systems Part 1: General
requirements”.

TIA/EIA 568-C.2:2009 “Generic Telecommunications Cabling for Customer Premises Part 2”.
PN-EN 50173-1:2011 , Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Cze$¢ 1:
Wymagania ogolne”.

PN-EN 50174-1:2010 ,Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Czes$¢ 1: Specyfikacja
i zapewnienie jakosci.”

PN-EN 50174-2:2010 ,Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Cze$¢ 2: Planowanie i
wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow.”

PN-EN 50174-3:2005 ,Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Cze$¢ 3: Planowanie i
wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow.”

EN-50131 — w zakresie Systemoéw Sygnalizacji Wtamania i Napadu;

EN-50133 — w zakresie Kontroli Dostepu;

PN - EN 50132 — w zakresie Systemow Telewizji Dozorowe;.

ISO/IEC 11801:2011 “Information technology. Generic cabling for customer premises”.

EN 50173-1:2011 ,Information technology. Generic cabling systems Part 1:

General requirements”.

TIA/EIA 568-C.2:2009 “Generic Telecommunications Cabling for Customer Premises Part 2”.
PN-EN 50173-1:2011 ,Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego.

Czes¢ 1: Wymagania ogolne”.

PN-EN 50174-1:2010 ,Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Cze$¢ 1: Specyfikacja
i zapewnienie jakosci.”

PN-EN 50174-3:2005 ,Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Cze$¢ 3: Planowanie
i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow.”

PN-EN 50346:2009 , Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania”
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PN-EN 50174-2:2010 ,Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Czes$¢ 2: Planowanie
i wykonawstwo instalacji wewngtrz budynkéw.”

Systemy Sygnalizacji Wtamania i Napadu

PN-EN 50131-6:2000 - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wtamania - Zasilacze
PN-EN 50131-6:2000/Ap1:2002 - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wtamania -
Zasilacze

PN-EN 50131-5-3:2005 - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wlamania -- Czes¢ 5-3:
Wymagania dotyczace potgczen wewnetrznych sprzetu wykorzystujgcego techniki
czestotliwosci radiowych

PN-EN 50131-5-3:2005/A1:2009 - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wiamania --
Czes¢ 5-3: Wymagania dotyczgce potgczen wewnetrznych sprzetu wykorzystujgcego techniki
czestotliwosci radiowych

PN-EN 50131-1:2009 - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wkamania i napadu -- Czes¢
1: Wymagania systemowe

PN-EN 50131-1:2009/1S1:2009 - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wlamania i napadu
-- Czes¢ 1: Wymagania systemowe

PN-EN 50131-2-2:2009 - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wiamania i napadu --
Czes¢ 2-2: Czujki sygnalizaciji wtamania -- Pasywne czujki podczerwieni

PN-EN 50131-2-3:2009 - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wiamania i napadu --
Czes¢ 2-3: Wymagania dotyczace czujek mikrofalowych

PN-EN 50131-2-4:2009 - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wiamania i napadu --
Czes¢ 2-4: Wymagania dotyczgce dualnych czujek pasywnych podczerwieni i mikrofalowych
PN-EN 50131-2-5:2009 - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wiamania i napadu --
Cze$¢ 2-5: Wymagania dotyczgce dualnych czujek pasywnych podczerwieni i
ultradzwigkowych

PN-EN 50131-2-6:2009 - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wiamania i napadu --
Czes¢ 2-6: Czujki stykowe (magnetyczne)

PN-EN 50131-6:2009 - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wkamania i napadu -- Czes¢
6: Zasilanie
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